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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z: , Koszenie traw z podzialem
na pobocza i rowy przy drogach Wielkopolskiego Zarzadu Drog Wojewodzkich
na terenie Rejonu Drog Wojewodzkich w KoScianie”.

ZakKres stosowania

Specyfikacja ~ Techniczna  jest stosowana jako  dokument  kontraktowy
1 przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza wykaszania traw, chwastow,
samosiewOw 1 jednorocznych odrostow na poboczach i skarpach rowow przy drogach
WZDW oraz robot przygotowawczych do ww. czynnosci.

Okreslenia podstawowe.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
I zabezpieczeniem ruchu.

Pobocze — czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
1 pasami dzielacymi jezdnie.

Chwasty — rosliny niepozadane, wystgpujace wsrod upraw (w tym wypadku — traw),
hamujace ich rozwoj i jako$¢.

Jednoroczne samosiewy — rosliny rozmnozone samoczynnie z nasion drzew i krzewow
w miejscach niepozadanych.

Polecenie Kierownika — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika
Rejonu Drog Wojewddzkich w Koscianie lub przez osobg przez niego upowazniong
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych
z wykonywanym zleceniem.

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania powierzonego zadania,
prowadzenie robot zgodnie z umowag, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST
oraz poleceniami Kierownika Rejonu Drog Wojewddzkich.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczeniu
1 wykonaniu robot zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Zabezpieczenie terenu robot.
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Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Kierownikowi Rejonu, uzgodniony
z Rejonem Drog Wojewodzkich (RDW) i zatwierdzony z organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie wykonywania prac.
W zaleznosci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezagco. W czasie wykonywania robot Wykonawca
dostarczy, =zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: znaki drogowe, zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca powinien
posiada¢ osoby przeszkolone do kierowania ruchem. Personel podczas prac ma by¢ ubrany
w kamizelki ostrzegawcze. Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien
1 w nocy tych zapér 1 znakdéw, dla ktorych jest, to nicodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda
akceptowane przez Kierownika Rejonu.

Ochrona srodowiska w trakcie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

Wykonawca musi podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢
do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokodt terenu robot
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych,
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyczace materialow. Nie wystepuja.

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 iloSci wskazaniom zawartym w ST.

Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie 1 bezpieczny w uzyciu, wyposazony we wszelkie
fabrycznie montowane ostony, dostosowany do rodzaju wykonywanych ustug
oraz powinien zapewni¢ wlasciwa jako$¢ wykonywanych ustug. Wykonawca dostarczy
Kierownikowi Rejonu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Do wykonania robdt zwigzanych z koszeniem traw i chwastéw Wykonawca powinien
dysponowac nastepujacym sprzetem:
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- kosiarka mechaniczna bijakowa do koszenia duzych powierzchni — min. 2 szt.

- kosiarka wysiegnikowa bijakowa do koszenia skarp rowoéw — min. 2 szt.

- kosa mechaniczna do samosiewow — min.1 szt.

- reczne wykaszarki spalinowe — min. 4 szt.

- ciggnik kotowy — min. 2 szt.

Wykonawca ma obowiazek dysponowac taka ilo$cig sprzetu, aby zapewnié jednokrotne
koszenie traw w terminie deklarowanym w ofercie przez Wykonawce.

Wykonawca zobowigzuje si¢ do posiadania odpowiednio wykwalifikowanego personelu
majacego uprawnienia do dysponowania i postugiwania si¢ ww. sprzgtem.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych ustug.

Srodki transportu

Do transportu sprzgtu moga by¢ wykorzystywane ogdélnodostepne $rodki transportowe,
tj.:

- ciagnik kotowy

- samochdd samowyladowczy.

Uzywane $rodki transportowe musza byé sprawne technicznie. Srodki transportowe
poruszajace si¢ po koronie drogi powinny by¢ zaopatrzone w lampy ostrzegawcze.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z lokalizacjag 1 obmiarem, wymaganiami ST
oraz poleceniami kierownika. Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego
przez Wykonawce w wyznaczeniu 1 wykonaniu robot zostang poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Zabrania si¢ pozostawiania sprzg¢tu i urzadzen
stuzacych do realizacji zamdwienia w koronie drogi bez nadzoru.

Wykoszenie traw i chwastow, wycinka jednorocznych samosiewow, odrostow drzew
i pojedynczych krzakéw.

Przed przystapieniem do robdt nalezy oznakowaé droge zgodnie projektem organizacji
ruchu na czas prowadzenia robot zatwierdzonym w trybie przewidzianym Dz.U. nr 177
poz. 1729 z 2003 r. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zobowigzany jest
do usunigcia z koszonych powierzchni takich zanieczyszczen jak gatezie, kamienie, liScie
z drzew 1 inne zanieczyszczenia moggce utrudni¢ lub uniemozliwi¢ wykonanie robot.
Pobocza drég i1 skarpy rowow nalezy kosi¢ kosiarkami mechanicznymi. Miejsca
niedostepne dla kosiarek mechanicznych takie jak: powierzchnie poro$nigte trawami
1 chwastami wokot stupkéw prowadzacych oraz powierzchnie odrostoéw, samosiewoOw
1 pojedynczych krzewow, wokot znakéw, drzew, pod barierami sprezystymi oraz inne
usytuowane w poboczu lub rowie — nalezy wykasza¢ recznymi kosiarkami spalinowymi.
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Na obszarach niezabudowanych skoszong traw¢ mozna pozostawi¢ nie zebrang, natomiast
na obszarach zabudowanych trawe nalezy uprzatnag¢ 1 wywiezé z terenu robot.
Skoszone 1 wyciete jednoroczne samosiewy, odrosty drzew i pojedyncze krzewy nalezy
zebra¢ w stosy poza korona drogi 1 usungé na wysypisko w terminie 3 dni roboczych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zatozong jakos¢ robot.

W czasie wykonywania ustug nalezy przeprowadzi¢ ciagglta kontrole poprawnosci koszenia
1 porzadkowania, w tym w szczegolnosci:

- oznakowania miejsca prowadzonych prac,

- dopilnowania termindéw koszenia traw, wyznaczonych przez Kierownika Rejonu,

- prawidtowo$¢ wykonania prac,

- usunigcia zanieczyszczen po wykoszeniu.

Kontrola jakoSci robét.
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie wykonanych robét.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z ST.
Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z koszeniem traw i chwastow jest:

- lar skoszonego pobocza

- lar skoszonych skarp rowow

ODBIOR ROBOT

Odbior ostateczny robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich iloSci, jakosci i wartosci. Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym
w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika wiasciwego Kierownik Rejonu
lub pracownika przez niego wyznaczonego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny iloSciowej i jakosciowej.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Podstawa ptatnosci za wykonane ustugi bedzie protokot odbioru wykonywanych ustug.
Naleznos$ci beda regulowane wg zasad okreslonych w umowie.

Cena jednostki obmiarowej.

Cena obejmuje:
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- wykonanie uproszczonego projektu czasowej organizacji ruchu,
- 0znakowanie robot

- oczyszczenie powierzchni robot

- koszenie poboczy

- koszenie rowow

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne Specyfikacje Techniczne D - M - 00.00.00 Wymagania Ogo6lne wydawnictwo
GDDP Warszawa 1998.

Rozporzadzenie Ministra Rolnictwa i Gospodarki Zywno$ciowej z dnia 12.01.1998 r.
w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy obstudze ciggnikdéw, maszyn, narzedzi
1 urzadzen technicznych stosowanych w rolnictwie (Dz. U. nr 12, poz. 51)
Rozporzadzenie Ministrow Komunikacji oraz Administracji, Gospodarki Terenowej
i Ochrony Srodowiska z dnia 10.02.1977 r. w sprawie BHP przy wykonywaniu robot
drogowych i mostowych (Dz. U. Nr 7, poz. 30)

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. 2013 poz. 21 z p6zn. zm.)
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